BUDOWA INSTALACJI ELEKTRYCZNYCH WEWN ETRZNYCH
— SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej XS§ wymagania dotyexe
wykonania i odbioru rob6t zekanych z budowinstalacji zasilania ugdzen klimatyzacji w
salach dydaktycznych 3-goefia w budynku Wielkiej Zbrojowni Akademii Sztuk ¢Rnych
w Gdaisku. Lokalizacja ul. Targ ¥glowy 6, 80-836 Gdask, obeb ewidencyjny 89 dz. nr
252.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jakd&kuohent przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres RoboOt objetych ST
1.3.1. Zasilanie elektryczne urzadzen klimatyzacji

Zasilanie elektryczne ugdzen klimatyzacji — jednostki zewstrze - wykoné z
rozdzielnicy R-nn poprzez R-1lI/Klim. RozdzielgicR-IlI/Klim zlokalizowano na 3-cim
pictrze przy szachcie elektrycznym. Zasilanie R-llifKl wykon& przewodem YKY
5x35mnt od R-nn do R-III/Klim. Zasilanie jednostek zegtrznych zlokalizowanych na
dachu nowej agci budynku ASP wykona z R-IIl/Klim przewodami YDY 5x10mrh
Zasilanie elektryczne ugdzen klimatyzacji — jednostki wewgtrze - wykoné z rozdzielnicy
R-nn poprzez kolejno R-II/4, R-111/5, R-111/6, RI7. Polkczenia od R-nn do R-IIl/4, R-III/5,
R-111/6, R-III/7 istniejagce. Zasilanie jednostek wewtrenych zlokalizowanych na 3-cim
pietrze w salach dydaktycznych wykanarzewodami YD¥.0 3x1,5mm.

1.3.3. Rozdzielnice R-IlI/Klim, R-1ll/4, R-1Il/5, R-111/6, R-1I/7

W rozdzielnicy R-III/Klim kegdzie zainstalowany: ragtznik izolacyjny, ograniczniki
przepe¢ klasy | i Il oraz zabezpieczenia jednostek zeiwamych klimatyzacji. Rozdzielnice
R-111/4, R-11I/5, R-111/6, R-111/7 beda rozbudowane o dodatkowe zabezpieczenia dla zasilan
obwodéw jednostek wewtrznych klimatyzaciji.

Schematy rozdzielnic R-III/Klim, R-111/4, R-111/5R-111/6, R-IIl/7 pokazano na rys. nr
S-1, S-2, S-3,S-41i S-5.

1.3.5. Instalacje elektryczne
Instalacja zasilania jednostek wewastrznych klimatyzacii

W pomieszczeniach zostanie wykonana instalacjdaraesijednostek wewtrznych
klimatyzacji 1-fazowych. Obwody wykoagrzewodami YDYp 3x1,5 mfukiadanymi pod
tynkiem, w przestrzeni nad sufitem podwieszanym lub korytkach kablowych.
Rozmieszczenie wypustow pokazano na rys. E-O1.

Instalacja zasilania jednostek zewetrznych Klimatyzacji
Instalacja obejmuje zasilanie jednostek zewamych klimatyzacji 3-fazowych.
Instalacg naleey wykon& przewodami dobranymi do mocy odbiornikow. Obwodykana




przewodami YKY 5x10mrh uktadanymi na drabinkach kablowych w szachtachrigkach
kablowych lub w korytkach kablowych. Rozmieszczemygpustow pokazano na rys. E-02.

1.3.10. Ochrona od porazen elektrycznych

Podstaw opracowania ochrony od paea pradem elektrycznym, jest Polska Norma
PN-ICE 60364 ,Instalacja elektryczna w obiektachddlanych. Ochrona zapewnjap
bezpieczéstwo. Ochrona przeciwparaniowa”. Projektowany ukitad sieciowy: TN-C &ie
zasilagca. TN-S odbiorcza (rozdziat PEN na N i PE wczb pomiarowym). Jako ochren
przed dotykiem p@ednim, zastosowano samoczynne szybkieagagnie bezpiecznikami,
wytacznikami instalacyjnymi typu S oraz vegiznikami r@nicowopgdowymi o czutdci 30
mA. Od rozdzielnicy gtéwnej w kierunku odbioréw, enimana uziemia przewodu
neutralnego N. Zaciski ochronngcty¢ z przewodem ochronnym PE. Projektuje system
pofaczer wyréwnawczych.

1.3.11. Instalacja ochrony przed przepkciami

Zgodnie z wymaganiami Rozpagdzenia MGPIB z dnia 14.12.1994r w sprawie
warunkow technicznych jakim powinny odpowiddaudynki i ich usytuowanie /par. 180 p.2/
oraz Polskiej Normy PN-93/E-05009/443 ,Instaladjek&yczne w obiektach budowlanych.
Ochrona zapewnigfa bezpiecaestwo. Ochrona przed przepiami. Ochrona przed
przepeciami atmosferycznymi lubgézeniowymi”, w celu ograniczenia przepimogcych
wysigpi¢ w instalacjach budynku, instalujee @idgromniki i ochronniki przeciwprzeggiowe.
Pierwszy i drugi stopteochrony zostanie zainstalowany w rozdzielnicy R<lim.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia zgodne z norgnlPN-HD 60364 i PN-91/E-05003.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce Robot
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za j@kach wykonania oraz zgodéd z
dokumentagj projektows, ST i poleceniami Przedstawiciela Zamagdago.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu Robét przyudbwie instalacji
elektrycznych wg. zasad niniejszej ST s
- rozdzielnice: : R-11I/Klim
- przewody 750V Cu,
- osprzt elektryczny;
Sktadowanie materiatow:
gospodark materiatami natey prowadzé zgodnie z wytycznymi gospodarki materialowe]
dla przedsibiorstw budowlano - montawych i wytycznymi dla przedsbiorstw
wykonujgcych elektryczne roboty instalacyjno - marmae. Sposob sktadowania materiatdw
elektrycznych w magazynie jak i konserwacja tychianatow powinny by dostosowane do
rodzaju materiatow. Materiaty np. rury ochronnegwody, osprg; nalezy przechowywa w
pomieszczeniach zamkitych, suchych, przewietrzanychdwaetlonych.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spyi, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wpltywu na jakavykonywanych robét, zarébwno w miejscu tych
robét, jak te przy wykonywaniu czynri@i pomocniczych oraz w czasie transportu,
zatadunku i wytadunku materiatow, spita itp. Sprat uzywany przez wykonawcpowinien
uzyska akceptacje Przedstawiciela Zamawt&go.



4. TRANSPORT

Srodki i uradzenia transportowe powinny dyodpowiednio przystosowane do
transportu materiatow, elementow itp. niedbych do wykonania danego rodzaju robot
elektrycznych. W czasie transportu ngleabezpieczy przedmioty przed przemieszczaniem
i ich uszkodzeniem.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Wykonawca  przedstawi  Przedstawicielowi Zamagdego harmonogram
wykonywania Robot elektrycznych, ktore uwgdhia wszystkie warunki w jakich dulzie
wykonywana budowa.

5.1. Roboty podstawowe

Nalezy przeprowadzi nastpujace roboty podstawowe:
- trasowanie;

- monta konstrukcji wsporczych i uchwytow;

- przegcia przezciany i stropy w tym przégia ppa;
- monta& sprztu i osprztu;

- faczenie przewodow;

- podefcie do odbiornikéw;

- przylaczenie odbiornikéw;

- ochrona przed poraniem elektrycznym:;

- ochrona przeciwprzegiowa;

- ochrona antykorozyjna.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Sprawdzenie jakwi robot polega na sprawdzeniu ich zgodoz Dokumentagy
Projektowg w zakresie kompletroi wykonanych robot oraz z wymaganiami podanymikiv p
5 niniejszej ST. Po zakozeniu robét naley wykona ogledziny instalacji elektrycznych oraz
wykona préby montaowe. Zakres ogtzin obejmuje sprawdzenie prawidto$ea
- ochrony przed poganiem pgdem elektrycznym;
- ochrony przed p@rem i przed skutkami cieplnymi;
- dobér przewoddéw do ohgialndsci pradowej i spadku naptia oraz doboru i nastawienia
urzadzen zabezpieczagych i sygnalizacyjnych;
- umieszczenia odpowiednich gdzer odigczapcych i czacych;
- doboru urzdze i srodkéw ochrony w zalenosci od wptywow zewntrznych;
- 0znaczenia przewodow neutralnych i ochronnyclz ocaronno-neutralnych;
- umieszczenia schematow, tablic ostrzegawczych oraaczenia obwodow, zabezpiecze
tacznikdw, zaciskow itp.;
- rozmieszczenie elementéw poten wyrOownawczych, rodzaju i wymiarow zytych
materiatdbw oraz rodzajéw i jakoi polgczen.
Zakres prob mongawych instalacji elektrycznych obejmuje:
- sprawdzenie gptosci przewodow ochronnych i pgzer wyréwnawczych;
- pomiar rezystancji izolacji instalacji elektryegn
- pomiar rezystancji kabli zasitggych;
- pomiar samoczynnego wglizenia zasilania;
- przeprowadzenie préb dziatania wgznikdw r&nicowoprdowych;
- przeprowadzenie préb dziatania aparatoéw elektryciz,
- przeprowadzenie ochrony przed spadkiem lub zamkiapicia;



7. OBMIAR ROBOT
Jednostlk obmiaru robot jest; 1m bigey (1m), 1 m sz&ienny (1m3) 1 sztuka (1
szt.), 1 komplet (kpl.), 1 pomiar, 1 préba, 1 o@éinl otwor, 1 przepust.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady dotycgce odbioru robot
Roboty podlegajnastpujacym rodzajom odbioru, dokonywanym przez Inspektora
Nadzoru przy udziale Wykonawcy:
1) Odbidr Robot Zanikagych i Ulegagcych Zakryciu,
2) Odbidr Czsciowy,
3) Odbior Uradzen (przed ich wbudowaniem)
4) Odbior Kaicowy,
5) Odbior Pogwarancyjny.

8.2. Szczegolne zasady dotygee odbioru Robot
W ramach odbioru kecowego nalgy:
- sprawdzenie zgodsdo wykonanych robot z umayy projektem technicznym, warunkami
technicznymi wykonania, normami i przepisami oragadami wiedzy technicznej
- sprawdzenie kompletdo i zgodndci z wymaganiami dostarczonej dokumentacji
powykonawczej;
- sprawdzenie kompletdoi i zgodndci z wymaganiami prob montawych;
- sprawdzenie Zaviadcze o0 jakaci materiatow (atesty, certyfikaty, aprobaty tecizmie);
- ustalt warunki przekazania do eksploatacji igtaienia pod napcie;
- dokond probnego zalzenia pod napcie sieciowe;
- dokond probnego zakzenia pod napcie awaryjne;
- sporadzi¢ protokoét odbioru Robot przez vileciela, z podaniem wnioskow i ustale

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogllne zasady dotycgce podstawy ptatndci

Zasady i podstawy platdad s3 szczegOtowo sprecyzowane w postanowieniach
umowy. O ile w umowie nie postanowiono inaczej, giadg ptatnaci jest obmierzona ike
robét wykonanych przez WykonawcDo obmierzonych iléci zastosowanie dolg miaty
Ceny Jednostkowe podane przez Wykornawa jednost&k obmiarows danej pozyciji
Kosztorysu Ofertowego. Dla pozycji wycenionych rgitawo zastosowaniegzie miata
Cena Ryczattowa podana przez Wykonawc danej pozycji. Cena Jednostkowa lub Cena
Ryczaltowa bdzie uwzgédniac wszystkie czynngei, wymagania i badania sktadeg¢ s¢ na
wykonanie danej pozycji, ok§i®ne dla tej Roboty w ST i w Dokumentacji ProjekewCeny
Jednostkowe i Ceny Ryczattowedg obejmowa w szczegolngci:
- robocizre bezpdrednig wraz z towarzyssgeymi kosztami,
- wartgé¢ zwytych materiatdbw wraz z kosztami ich zakupu, magamania, ewentualnych
ubytkow i transportu na Teren Budowy,
- wartas¢ pracy sprztu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie gprna Teren
Budowy i z powrotem, monta demonta na stanowisku pracy),
- koszty pdrednie, w skiad ktérych wchoglz ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikOw nadzoru, koszty udzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym m.in.
doprowadzenie energii, wody, itp., koszty dotoez oznakowania Rob6t, wydatki dotyce
bhp, ustugi obce na rzecz budowy, optaty za daisg placow, ekspertyzy dotygze
wykonanych Robét, ubezpieczenia oraz kosztysphrprzedsibiorstwa Wykonawcy),
- zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wiaav
mogacych wyspi¢ w czasie realizacji Roboét oraz w okresie gwaramayj.



9.2. Szczegolne zasady dotygze podstawy ptatndci

Ptatng¢ nalezy przyjmowa& na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt 7, zgodn
z obmiarem, po odbiorze roboét. Plat@dedzie petnym wynagrodzeniem za dostarczenie i
utozenie wszystkich materiatowzytych do budowy oraz robociznsprzt, wykonanie préb i
bada oraz wszystkich innych czyném niezlzdnych do nalgytego wykonania roboét. Koszty
prac towarzysgych (procz nadzoru inwestorskiego i autorskieg@zowszystkich robot
tymczasowych, Wykonawca zobamwany jest uwzgldnic w robotach podstawowych
kosztorysu ofertowego opartego o ST igzabnego przedmiaru robodt. Koszty bada
pomiaréw powinny b§ zawarte w kosztach jednostkowych wykonania insjieddektrycznej.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

10.1. Normy

Ustawa Prawo Budowlane z dnia 7,07,1994r (teksigbty — Dz. U. z 2006r. nr. 156, poz.
1118, z pén. zm.)

Ustawa o badaniach i certyfikacji z dnia 03.04.19@%. U. 55/93 z piniejszymi zmianami)
Ustawa o zagospodarowaniu przestrzennym z dnial@94r (Dz. U. 89/94)

Ustawa ,Prawo Energetyczne” z dnia 10.04.1997R (DA4/1997)

Ustawa o normalizacji z dnia 12.09.2002r (Dz. U9/2602r)

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12.04.2002 (Diz 2002 Nr 75 poz. 690 z dn.
15.06.2002r) w sprawie warunkow technicznych, jakiowinny odpowiada budynki i ich
usytuowanie

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budanyich. Cz$¢ D: Roboty instalacyjne
Zeszyt 2: Instalacje elektryczne i piorunochronnéowdynkach #yteczndci publicznej —
2004r

Rozporadzenie MSWIA z dnia 16.062003r. W sprawie ochronszepiw paarowej
budynkow, innych obiektéw budowlanych i terenéw (0z121 poz.1138 z 2003r.)

PN-HD 60364 (PN-HD 364) Instalacje elektryczne we&tach budowlanych - wszystkie
arkusze;

PN-91/E-05010 Zakresy ngpgiowe instalacji elektrycznych w obiektach budowicim

PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej pobexlowy (kod IP);

PN-84/E-02033 @Qwietlenie wrgtrz $wiattem elektrycznym;

PN-EN 12464-1:2008wiatto i cswietlenie. Gwietlenie miejsc pracy. G&¢ 1: Miejsca
pracy we wagtrzach;

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacijne kablowe. Projektowanie i budowa;
PN-86/E-05003.01 Ochrona odgromowa obiektow budoydh. Wymagania ogolne;
PN-89/E-05003.03 Ochrona odgromowa obiektow budaydh. Ochrona obostrzona,;
PN-92/E-05003.04 Ochrona odgromowa obiektow budoeydh. Ochrona specjalna;

PN-HD 61024-1:2001/Ap1:2002 Ochrona odgromowa dbigk budowlanych. Zasady
ogolne;

PN-HD 61024-1-1:2001/Ap1:2002 Ochrona odgromowaektidwv budowlanych. Zasady
ogolne. Wybér pozioméw ochrony dla gdzenr piorunochronnych;

PN-HD 61024-1-2:2002 Ochrona odgromowa obiektéw omddnych. Zasady ogoine.
Przewodnik B - Projektowanie, mont&onserwacja i sprawdzanie;

PN-HD 61312-1:2001 Ochrona przed piorunowym impulsdektromagnetycznym. Zasady
ogollne;

PN-HD 61312-2:2003 Ochrona przed piorunowym impulstektromagnetycznym.

Cze$¢ 2: Ekranowanie obiektow, pgdzenia wewantrz obiektow i uziemienia;
PN-E-05204-1994 Ochrona przed elektrycam statyczg. Ochrona obiektow, instalacji i
urzadzen. Wymagania;



BN-84/8984-10 Zakladowe sieci telekomunikacyjne epradowe. Instalacje wewtizne.
Ogdblne wymagania;

PN-N-01256-5:1998 Zasady umieszczania znakow bezgistwa na drogach
ewakuacyjnych i drogach parowych;

PN-EN-1838:2005 €wietlenie awaryjne;

PN-EN 50172:2004 Systemy awaryjnegwietlenia ewakuacyjnego.

10.2. Inne dokumenty

1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robot tmwthnych. Czs¢ D: Roboty
instalacyjne. Zeszyt 2: Instalacje elektryczne arphochronne w budynkachzyteczndgci
publicznej.

2. Warunki techniczne wykonania i odbioru robot éwthno-montaowych, tom V —
Instalacje elektryczne — 1998 r.

3. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.05.2004rsprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiaglaudynki i ich usytuowanie.



