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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikaciji
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robot zwigzanych z realizacjg kontraktu pt.

System indywidualnego sterowania temperatura pomieszczen dla pokoi administracyjnych i
sal dydaktycznych w obiekcie ASP - ETAP |

Inwestor: Akademia Sztuk Pieknych w Gdansku, Targ Weglowy 6, 80-836 Gdansk
Klasyfikacja wg Wspolnego Stownika Zamowieh (CPV)

45314000-1 Instalowanie urzgdzen telekomunikacyjnych
45314300-4 Instalowanie infrastruktury okablowania
45314310-7 Uktadanie kabli

45314320-0 Instalowanie okablowania komputerowego

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kon-
traktowy przy zleceniu i realizacji Robét wymienionych w pkt.1.1. i wyszczegdl-
nionych w punkcie 1.3.

Niniejszg Szczegb6towg Specyfikacje Techniczng, dotyczacg Robot zwig-
zanych z robotami przygotowawczymi i instalacyjnymi, zgodnie z Dokumentacjg

Projektowg i rysunkami, nalezy rozumie¢ i stosowac¢ wraz z Ogolnymi Specyfika-
cjami Technicznymi. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i
majgce na celu wykonanie systemow indywidualnego sterowania temperaturg po-
mieszczen dla pokoi administracyjnych i sal dydaktycznych

1.3. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujgco:

Okablowanie poziome - sie¢ kabli miedzianych w topologii gwiazdy tgczgca gniazda
abonenckie z lokalnymi punktami dystrybucyjnymi.

Zasilacz - zrédio zasilania systemu lub jego czesci w normalnych warunkach pracy,
w tym w stanie alarmu i w stanie awarii innej niz zanik zasilania sieciowego

Zasilacz UPS - zrédto zasilania systemu lub jego czesci w warunkach zaniku zasila-
nia sieciowego

1.4. Ogl6lne wymagania dotycz gce robot
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Wykonawca robot jest odpowiedzialny, za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnosc¢ z
Dokumentacjg Projektowg i Specyfikacjami Technicznymi.

1.5. Przekazanie terenu budowy

1.5.1. Przekazanie terenu budowy do prac przygotowa wczych i robét kablo-
wych

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w Kontrakcie przekaze Wykonawcy Teren Bu-
dowy do prac przygotowawczych i robét kablowych.

1.5.2. Przekazanie terenu budowy do prac monta zowych

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w Kontrakcie przekaze Wykonawcy Teren Bu-
dowy do prac montazowych i uzupetniajgcych w stanie:

- zakonczone prace tynkarskie i malarskie, wykonczona stolarka wewnetrzna
| przewidziana w projekcie aranzacja wnetrz.

2. Materiaty - og6lne wymagania

Nalezy stosowac¢ materialy posiadajgce atesty dopuszczenia do obrotu i powszech-
nego stosowania zgodnie z art. 10 Prawa Budowlanego (Dz.U. 2000.106.1126), a za
sprawdzenie ich wlasciwosci i zgodnosci z dokumentacjg projektowg odpowiedzialny
jest wykonawca robét. Kable i gniazda stosowane w instalacji okablowania struktu-
ralnego powinny spetnia¢ wymagania kategorii 6.

2.1. Materialy do prac kablowych

Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem komplet-
nosci i zgodnosci z danymi wytworcy. W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajg-
cych sie watpliwosci moggcych mie¢ wptyw na jakos¢é wykonywanych Robot, przed
wbudowaniem dany materiat nalezy podda¢ ponownym badaniom.

Kazdy material musi mie¢ atest wytwércy stwierdzajgcy zgodnos¢ jego wykonania z
odpowiednimi normami lub aprobatami technicznymi.

2.2. Rury peszel

Wykonane z polipropylenu o wytrzymatosci 125N.

2.3. Listwy

- wykonane z samogasngcego materiatu o wysokiej elastycznosci pozwalajgcego na
ciecie i modelowanie bez ryzyka pekniecia listwy,
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- zaczepy pokryw muszg zapobiega¢ samoczynnemu otwieraniu sie kanatow pod-
czas eksploataciji.

2.4. Kable

Typy kabli i ich parametry ustalone i opisane w projekcie wykonawczym.

Wymiar i materiat przewodu elektrycznego oraz jego izolacja powinny zapewniaé
wiasciwe zasilanie dowolnego urzadzenia lub elementu (napiecie nie mniejsze niz
jego minimalna okreslona warto$¢ robocza przy pomiarze w warunkach maksymal-
nego pradu).

Jezeli z obliczen Wykonawcy wynika, ze bilanse prgdowe dla proponowanych urza-
dzeh wymagajg kabli innego rodzaju, niz wyspecyfikowane w PW, oznacza to, ze
dobrane urzgdzenia nie spetniajg wymogow kontraktu.

2.5. Urzadzenia podstawowe

Nalezy spetni¢ nastepujgce warunki:

- urzadzenia i ich elementy mogg by¢ sprawdzone przez producenta przed dostar-
czeniem,

- opakowanie powinno chroni¢ urzgdzenia przed uszkodzeniem w czasie transportu i
przechowywania,

- opakowanie powinno by¢ oznakowane w sposéb jednoznacznie pozwalajgcy na
identyfikacje,

- urzadzen i elementéw nie nale zy dostarcza ¢ wczesniej ni z bedzie mo zliwe ich
zainstalowanie.

2.6. System

Nalezy stosowa ¢ system kompatybilny z elementami stosowanymi w cat ym,
istniej gcym systemie do ktérego nowo instalowane elementy z ostan g podta-
czone poprzez sieciowanie central po  zarowych.

Serwery automatyki

*  Dwurdzeniowy procesor 500MHz

* Pamie¢ 512MB DDR3 SDRAM.

* Pamie¢ 4 GB eMMC.

e 2 porty Ethernet LAN 10/100 Mbit/s

* Dwa porty RS485 (mozliwosc¢ podtgczenia BACnet MSTP lub Modbus)
* BAChnet IP, LON over IP, Modbus IP

e Komunikacja TCP

» DHCP / DNS dla szybkiego tworzenia i wyszukiwania adreséw

* NTP (Network Time Protocol) do synchronizacji czasu w catym systemie
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HTTP i HTTPS — dostep internetowy poprzez zapory, umozliwiajgcy zdalne moni-
torowanie
| sterowanie.

Szafy zasilaj gco-sterownicze

Rozdzielnice zasilajgco-sterownicze bedg zawiera¢ wszelkie niezbedne elementy

automatyki, zabezpieczen i kontroli. Kazda rozdzielnica zasilajgco-sterownicza bedzie
wyposazona w:

Rozigcznik glowny

Zabezpieczenie przepieciowe

Zabezpieczenia elektryczne zasilanych urzgdzen elektrycznych
Przekazniki i styczniki umozliwiajgce monitoring i sterowanie urzgdzeniami
Transformatory do zasilania sterownikow i urzgdzen niskonapieciowych
Gniazdo serwisowe 230V

Listwy zaciskowe, oznaczniki, listwy grzebieniowe, szyny, korytka itp.

Elementy wykonawcze sieci bezprzewodowej EnOcean

Zadajnik s$cienny SR06 LCD 2T temp

- urzgdzenie do bezprzewodowej kontroli klimatu w pomieszczeniu oraz pomiaru
temperatury

- interfejs komunikacyjny EnOcean (IEC 14543-3-10) 868 MHz, moc przesylowa
<10 mw

- funkcja recznego sterowania temperaturg za pomocg przyciskoéw temp+/temp —

- temperatura modyfikowana jest w krokach od +1 do +10 (konfigurowane)

- konfiguracja urzgdzenia za pomocg programu AirConfig

- dwukierunkowa transmisja danych, SmartACK (SmartACKNOWLEDGE), czas
wybudzenia (czas pomiedzy kolejnymi pomiarami) 240 sekund (domysinie), cykl
heartbeat (maksymalna liczba wybudzen bez informacji o wartosci temperatury,
po tej liczbie odbiornik zgtasza awarie czujnika): co 10 wybudzen
(konfigurowane)

- zakres pomiaru temperatury 0.. +40CT

- sygnat temperatury wyjsciowej skalowany zgodnie z EEP, 0..+40 T

- zakres roboczy wilgotnosci maks. 85% rH bez kondensaciji

- dopuszczalny btgd pomiaru temperatury +0,4 K (typ. w 21 C)

- zasilanie za pomocag ogniwa fotowoltaicznego, bezobstugowego akumulatora
LiPo, mozliwos¢  zastosowania baterii rezerwowe] w  przypadku
niewystarczajgcego naswietlenia otoczenia — bateria typu pastylka CR1632

- obudowa wykonana z PC (VO0), w kolorze aluminium

- stopien ochrony IP20

- montaz na ptaskim podtozu, przy uzyciu tadmy samoprzylepnej lub wkretow
(zawarte w zestawie)

- wymiary urzgdzenia dt x szer x wys (mm) - 54 x 54 x 13

- waga 50g

- minimalne natezenie o$wietlenia przy ustawieniu standardowym: 200 Ix przez 8
godz.

Sitownik elektryczny SAB+
- urzgdzenie do bezprzewodowej regulacji potozenia zaworu grzejnika
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- realizuje pomiar temperatury w pomieszczeniu i na instalacji grzewczej w celu
gromadzenia energii do wykonania funkcji regulacji poziomu otwarcia zaworu

- interfejs komunikacyjny EnOcean (IEC 14543-3-10) 868 MHz, moc przesylowa
<10 mW, EEP A5-20-01 (4BS)

- dwukierunkowa transmisja danych, pomiar i przerwa w transmisji: co 2..20
sekundy, konfigurowane za pomocg programu AirConfig

- Zintegrowany cyfrowy przetwornik temperatury

- zakres pomiaru temperatury 0.. +50C

- zakres roboczy wilgotnosci maks. 85% rH bez kondensaciji

- zasilanie przez bezobstugowy akumulator pozyskujgcy energie z roznicy
temperatur miedzy instalacjg a pomieszczeniem, bezobstugowa bateria LiPo

- dioda LED czerwona do sygnalizacji statusu sitownika

- obudowa z PC

- stopien ochrony IP40 zgodnie z EN 60529

- gniazdo USB micro (mozliwo$¢ tadowania akumulatora)

- montaz za pomocg Sruby M30x1,5

- wymiary dt x szer x wys (mm) 63 x 60 x 85

- konfiguracja za pomocg programu AirConfig

Antena STC65+ RS485 Modbus

- Bramka EnOcean — RS485 Modbus

- interfejs i technologia radiowa EnOcean (IEC 14543-3-10) 868 MHz, 902 MHz,
moc przesytowa <10 mW

- dwukierunkowa transmisja danych, SmartACK (SmartACKNOWLEDGE),
transmisja/odbior sygnatdw, 32 (Rx) + 32 (Tx) + 32 (VA), RTU / ASCII,

- zewnetrzna antena z podstawg magnetyczng w zestawie\

- zakres temperatury pracy -20TC..+60C

- zakres roboczy wilgotnosci maks. 70% rH bez kondensaciji

- zasilanie 15..24 V = (+10%) SELV, 24 V ~ (¥10%) SELV

- pobdr mocy typ. 0,8 W (24 V =), 2 VA (24 V ~)

- obudowa typu USE-M, odporna na uderzenia i wstrzgsy, z otwierang pokrywa,
wykonana z PC w kolorze biatym, obudowa przezroczysta

- stopien ochrony IP65 zgodnie z EN 60529

- wyjmowany przepust kablowy M25 z poczwérnym wpustem na przewody o max
@=7 mm, zaciski na przewody typu plug-in, max. 1,5 mm?

- obudowa z zatrzaskiem dostosowanym do montazu na szynie TS35 (35x7,5
mm)

- wymiary dt x szer x wys (mm) 85 x 84 x 45

-waga 110 g

- konfiguracja za pomocg programu AirConfig

2.7. Odbidr i sktadowanie materialdw na budowie

Materiaty typu: szafy dystrybucyjne, kable, osprzet instalacyjny nalezy dostarczy¢ na
budowe wraz ze $wiadectwami jakosci, wymaganymi atestami, kartami gwarancyj-
nymi, protokétami odbioru technicznego. Dostarczone na miejsce budowy materiaty
nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi wytworcy. W
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przypadku stwierdzenia wad moggcych mie¢ wplyw na jakos¢ wykonania robot, ma-
terialy nalezy przed ich wbudowaniem poddaé¢ badaniom okreslonym przez dozoér
techniczny robot.

Sktadowanie materiatdw na budowie powinno odbywac sie zgodnie z zaleceniami
producentéw. Konieczna jest dbalos¢ o zapewnienie warunkow zapobiegajgcych
zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu sie wtasciwosci technicznych materiatdow
na skutek wptywu czynnikbw atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy za-
chowa¢ wymagania wynikajgce ze specjalnych wiasciwosci materiatdbw oraz wyma-
gania w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

3. Zasilanie

A) Wymagania ogolne:

- zaklada sie, ze zasilacze dobrane przez producentdéw urzadzen sg odpowiednie,

- w przypadku podania w specyfikacjach parametry zasilaczy sg obowigzujgce (poza
przypadkami stwierdzenia, ze dla dobranych urzadzen sg one niewystarczajgce —
nalezy dobrac inne).

B) Zasilacze sieciowe:

Zastosowane by¢é mogg nastepujgce typy zasilaczy sieciowych:

- zasilacz z transformatorem do zasilania prgdem przemiennym

- zasilacz z transformatorem i prostownikiem do zasilania prgdem statym,
- zasilacz z baterig akumulatoréw i urzgdzeniem tadujgcym

- przetwornica

C) W przypadku stosowania transformatorow sieciowych muszg one spetnié¢ wymogi:
- dla transformatoréw bezpieczenstwa;

- przy obcigzeniu pojemnosciowym transformator powinien mie¢ odpowiednio obni-
zong wartos¢ napiecia (rezerwa wartosci parametrow),

D) Z zasilaczem, dodatkowym dla kazdego systemu, powinna by¢ dostarczona in-
formacja producenta podajgca, co najmniej:

- zakres napiecia wejsciowego,

- maksymalny prad wyjsciowy,

- napiecie wyjsciowe przy minimalnym napieciu wejsciowym — bez obcigzenia i przy
obcigzeniu nominalnym;

- napiecie wyjsciowe przy maksymalnym napieciu wejsciowym — bez obcigzenia i
przy obcigzeniu nominalnym;

- przewidziany zakres czestotliwosci roboczej;

E) Dla zasilaczy transformatorowych do zasilania prgdem statym (prostownikowych)
dodatkowo poza informacjami okreslonymi powyzej nalezy podac:

- najbardziej niekorzystny przypadek tetnienia (pulsacji) napiecia wyjsciowego w ca-
lym zakresie napiecia wejsciowego i pradu wyjsciowego, ktéry powinien zostac okre-
Slony z uwzglednieniem linii zasilajgcej,

F) Dla przetwornikéw pradu statego na prad przemienny dodatkowo:
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- najbardziej niekorzystny przypadek wspoétczynnika ksztattu lub inaczej zdefiniowa-
nego przebiegu wyjsciowego w catym zakresie napiecia wejsciowego i wyjsciowego
pradu obcigzenia,

- maksymalny wspétczynnik mocy obcigzenia lub inne ograniczenie obcigzenia bier-
nego,

- zakres zmian czestotliwosci wyjsciowej przy minimalnym i maksymalnym obcigze-
niu,

- najwyzsze szczytowe napiecie wyjsciowe w catym zakresie napiecia wejsciowego i
obcigzenia wyjsciowego;

G) Dla zasilaczy integralnych systemu, nalezy podac¢ informacje okreslone w p. E
oraz:

- napiecie wyjsciowe na interfejsie zasilacza przy maksymalnym i minimalnym napie-
ciu wejsciowym,

- maksymalny prad staty, jaki powinien ptyng¢ do systemu.

H) Badania

Przy dostawie nalezy upewnic sie, ze, zasilacz posiada odpowiednig dokumentacje,
a parametry sg zgodne z wymogami projektowymi.

Przed zamontowaniem Wykonawca zobowigzany jest do wykonania pomiaréw pa-
rametrow prgdowych potwierdzajgcych informacje producenta.

W trakcie rozruchu systemu, jezeli przy peinym obcigzeniu nominalnym, nie wystepu-
ja oznaki niewydolnosci pragdowej, badanie zasilacza mozna ograniczy¢ do pomiarow
temperatury obudowy.

Odbiér zasilaczy odbywa sie w ramach odbioru koncowego systemu i ogranicza sie
do sprawdzenia protokotéw ze sprawdzenia parametrow oraz pomiarow temperatury
obudowy.

4. Sprzet

Do wykonania instalacji wymienionych w pkt. 1.1 przewiduje sie uzycie nastepujgce-
go sprzetu:

- samochdd dostawczy do 0,9,

- wciggarka reczna kabili,

- miernik poziomu do 20kHz,

- urzgdzenie do przebi¢ poziomych,

- miernik pojemnosci skutecznej,

- wiertarka udarowa 600W,

- drabina uniwersalna wysoka

- podest ruchomy

Wykonawca powinien wykazaé¢ sie mozliwoscig korzystania powyzszych.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania sprzetu o wiasciwosciach nie mogacych
wptyng¢ niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot.

Prace budowlane bedg wykonywane recznie, przy uzyciu drobnego sprzetu pomoc-
niczego.

Sprzet powinien mie¢ ustalone parametry techniczne i powinien by¢ ustawiony zgod-
nie z wymaganiami producenta oraz uzywany zgodnie z jego przeznaczeniem.
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5. Transport

Materialy na budowe powinny by¢ przewozone zgodnie z przepisami BHP i ruchu
drogowego odpowiednimi srodkami transportu w sposob nie zagrazajacy ich jakosci.
Wykonawca powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z samochodu do-
stawczego z zamknietym pomieszczeniem tadunkowym.

6. Wykonanie robot

6.1. Wymagania ogolne wykonania robot

Wykonawca zobowigzany jest do przedstawienia do akceptacji projektu organizacji i
harmonogramu robét. Dokument taki uwzglednia wszystkie warunki, w jakich beda
wykonywane roboty instalacyjne. Wykonawca powinien stosowac¢ standardy roboét
zapewniajgce wysokg jakosc i niezawodnos¢ potgczen i transmisji.

6.2. Trasowanie

Trasa instalacji powinna:

- przebiegaé bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzgdzeniami,

- byC przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji,

- w miare mozliwosci przebiega¢ w liniach poziomych i pionowych.

6.3. Przejscia przez sciany i stropy

Przejscia przez sciany i stropy powinny spetnia¢ nastepujgce wymagania:

- wszystkie przejscia kabli i swiattowoddw przez Sciany, stropy itp muszg by¢
chronione przed uszkodzeniami - wykonywane w przepustach rurowych, lub
korytkach,

- przejscia pomiedzy pomieszczeniami o roznych strefach pozarowych powin-
ny by¢é wykonywane w sposOb ognioszczelny, zapewniajgcy wytrzymatosé
ogniowg zgodng z wytrzymatoscig oddzieleh pozarowych, przez ktére prze-
biegaja,

- obwody instalacji elektrycznych przechodzgce przez podiogi muszg byc¢
chronione do wysokosci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami,
jako ostony przed uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowac rury sta-
lowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.

6.4. Monta z osprz etu i okablowania struktury komputerowej i telefonic znej

6.4.1. Zalozenia ogolne

W okablowaniu poziomym nalezy zastosowac¢ ekranowany kabel miedziany SFTP 4
pary, spetniajgcy wymagania kategorii 6A.
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W okablowaniu poziomym kazde gniazdo odbiorcze RJ45 jest podigczone do patch-
panelu w lokalnym punkcie dystrybucyjnym.

6.4.2. Punkty dystrybucyjne

Punkt dystrybucyjny wykona¢ w postaci szafy stojgcej lub w postaci dwéch szaf sto-
jacych.

6.4.3. Montaz punktéw dystrybucyjnych

Montaz wyposazenia wykona¢ z zachowaniem systemu mocowania zalecanym
przez producenta szaf.

Kolorystyke uzgodni¢ z Inzynierem Budowy.

Nalezy réwniez wykona¢ potgczenia wyrownawcze wszystkich punktow dystrybucyj-
nych za pomocg przewodu LY6 do gtdwnej szyny wyrownawczej budynku.

6.4.4. (Oznaczenia kabli

Poszczegolnym wiéknom kabli swiattowodowych przyporzgdkowaé oddzielne ozna-
czenia, ktore nalezy umiesci¢ na panelach w celu utatwienia administracji systemem
okablowania swiattowodowego.

6.4.5. Oznaczenia kabli okablowania poziomego

Kable okablowania poziomego nalezy oznaczy¢ w sposéb umozliwiajgcy ich tatwag
identyfikacje.

Oznaczenia nanies¢ na panelach krosowych w punktach dystrybucyjnych, na gniaz-
dach odbiorczych oraz na otulinie kabla z obu koncow.

6.4.6. Gniazda abonenckie

Poszczegolne linie okablowania poziomego rozszy¢ w gniazdach odbiorczych, na
modutach 1xRJ 45 w gniazdach 1xRJ45 ekranowanych.

Przewody zacisng¢ w kontaktach listewek przy pomocy narzedzia zaciskowego we-
dtug znacznikow na gniazdach (kolory przewodow muszg pokrywac sie ze znaczni-
kami w gniazdach).

7. Kontrola jako $ci robot

Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania rob6t oraz po ich zakonczeniu powinno
podlegacé:

- zgodno$¢ wykonania robo6t z dokumentacjg projektowa,

— whasciwe podigczenie zyt w gniazdkach i wtyczkach.
Kontrola jakosci montazu odbywa sie w ramach nadzoru autorskiego.

7.1. Prace kablowe
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Kontrola tego typu prac polega przede wszystkim na sprawdzeniu zgodnosci rodzaju
uzytych kabli z wytycznymi projektu wykonawczego. Dodatkowo kontrola obejmuje:
ciggtos¢ torow kablowych i odpornosé na przebicie. Jezeli projekt wykonawczy nie
precyzuje przebiegu kabla, kontroluje sie rowniez jego wypoziomowanie i zgodnos¢
odstepow pomiedzy poszczegolnymi kablami z PN w przypadkach, w ktérych normy
nakazujg okreslone odstepy.

7.2. Montaz urzgdzen

Kontroluje sie:
— zamocowanie urzgdzenia do podtoza,

—zgodno$¢ zamontowania z projektem wykonawczym i z instrukcjg
producenta.
Dopuszczalne odchyiki linii zamontowania elementéw W pionie i poziomie nie

przekraczaj g 1cm, o ile stwierdzona niedoktadno $¢ nie obni za jako sci pracy
urzadzenia i nie narusza estetyki pomieszczenia. W przy  padku czujek kontak-
tronowych jakakolwiek tolerancja linii zamontowania nie jest dopuszczalna.

7.3. Kontrola rob6t zanikaj gcych

Odbiorowi czesciowemu podlegaja:
- instalacje podtynkowe przed zatynkowaniem
—inne fragmenty instalacji, ktore bedg niewidoczne lub bardzo trudne do
sprawdzenia
Wykryte usterki i uchybienia muszg by¢ wpisane do dziennika budowy. Brak wpisu
jednoznacznie $wiadczy o spetnieniu wszelkich wymogow dotyczgcych stanu ele-
mentéw i prawidlowego montazu.

7.4. Kontrola prawidtowo $ci wykonania instalacji okablowania strukturalnego

Po zakonczeniu wykonywania instalacji wykona¢ pomiary statyczne miernikiem SLT-
3 oraz dynamiczne np. miernikiem FLUKE DSP-4300, lub réwnowaznym.

Mierniki tego typu umozliwiajg miedzy innymi:

Wykonanie testéw zgodnosci okablowania:

— Pomiary przestuchu NEXT w obie strony (24 kombinacje poszczegodlnych
par)

— Pomiar tlumienia

— Pomiar dlugosci kabla

— Pomiar opdznienia sygnatu

— Testowanie ciggtosci poszczegolnych przewoddw

— Pomiar impedancji

— Pomiar opornosci petli

— Wykonanie cyfrowej analizy spektralnej, co umozliwia pomiar odpowiedzi
kanatu transmisyjnego dla 25 r6znych standardow sieci.
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- Wykonanie testow zgodnosci okablowania klasy B, C oraz D i D+

— Automatyczng lokalizacje usterek dla przebiegow kabli zakwalifikowanych
jako wadliwe.

— Zapamietanie kilkuset wynikéw pomiaréw z mozliwoscig przestania do
komputera.

8. Obmiar robot

Na wykonanie rob6t zostanie zawarty Kontrakt. Wynagrodzenie Wykonawcy za wy-
konanie przedmiotu Umowy jest ryczattowe.

9. Podstawa ptatno Sci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano ,Wymagania ogolne” pkt 9.0
Rozliczenie robot bedzie dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu ro-
bét i ich koncowym odbiorze. Podstawa rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i
odebranego zakresu robo6t stanowi warto$¢ tych rob6t obliczong na podstawie usta-
lonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robét.

10. Odbiér robo6t

10.1. Rodzaje odbiorow

Dziatania zwigzane z wykonaniem robét podlegaja:
— odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu (prace przygotowawcze)
— odbiorowi wstepnemu po zakonczeniu montazu i rozruchu (kazdy z
zainstalowanych systemow)
—odbiorowi koncowemu po uptywie okresu gwarancji (kazdy z
zainstalowanych systemow
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST i wymaga-
niami Inzyniera Budowy, jezeli instalacja przeszta pozytywnie wszystkie powyzsze
odbiory, pomiary i badania.

11.Podstawa ptatno Sci

Podstawe ptatnosci stanowi komplet wykonanych robot i pomiardw pomontazowych
na podstawie obmiaréw i oceny jakosci stwierdzonych przez Inzyniera.
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12.Przepisy zwi gzane

12.1. Ustawy irozporz adzenia

- Dz.U. 00.106.1126 USTAWA z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane (tekst
jednolity)

—Dz.U. 93.55.250 USTAWA z dnia 3 kwietnia 1993r. O badaniach i
certyfikaciji.

- Dz.U. 01.80.867 ROZPORZADZENIE MINISTRA ROZWOQOJU
REGIONALNEGO | BUDOWNICTWA z dnia 13 lipca 2001r. w sprawie
metod kosztorysowania obiektow i robot budowlanych.

- Dz.U. 01.138.1555 ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z
dnia 19 listopada 2001r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki
oraz tablicy informacyjnej.

- Dz.U.00.5.53 ROZPORZADZENIE RADY MINISTROW z dnia 9 listopada
1999r. sprawie wykazu wyrobow wyprodukowanych w Polsce, a takze
wyrobow importowanych do Polski po raz pierwszy, moggcych stwarzaé
zagrozenie albo stuzgcych ochronie lub ratowaniu zycia, zdrowia lub $rod-
owiska, podlegajgcych obowigzkowi certyfikacji na znak bezpieczenstwa i
oznaczania tym znakiem, oraz wyrobow podlegajgcych obowigzkowi
wystawiania przez producenta deklaracji zgodnosci.

DEFINICJA WYROBU BUDOWLANEGO

Wyrobem budowlanym jest wyréb (rzecz ruchoma bez wzgledu na stopieh jej prze-
tworzenia przeznaczona do wprowadzenia do obrotu), wytworzony w celu wbudowa-
nia, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposéb trwaty w obiekcie bu-
dowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyréb pojedynczy lub jako zestaw wyrobow
do stosowania we wzajemnym potgczeniu stanowigcym integralng cato$¢ uzytkows.
(art. 3, pkt 18 Prawa budowlanego)
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